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一、软件界面及主要功能区域 

 雷达调试软件名称为：TSRadar2.03。点击相应的exe 文件即可打开。 

 

软件界面如图 1.1： 

 
图1.1  雷达调试软件界面 

 

 雷达调试软件主界面主要分为4个区域： 

 1、“通信设置区域（1）”：设置雷达的相关参数。 

 2、“当前车速显示区域（2）”：提供当前探测的速度值，使用前要先在右

边的数据格式选项中进行选择，要和雷达数据格式保持一致。然后勾选“锁定”，

即可显示。 
 3、“主显示区域（3）”：提供雷达和上位机交互的所有信息，包括测试结
果、通信结果、调试参数等。 

 4、“辅助显示区域（4）”：辅助“主显示区域（3）”来设置的，将“主显

示区域（3）”中所有十六进制显示的字节以十进制的方式显示。 
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二、操作步骤 

1，选择串口（COM） 

在雷达调试操作前，请确认雷达和上位机连接是否正确，在图 2.1 标注 1

处的“请先选择串口”下拉菜单中选择与雷达相连的串口，标注 2处显示“已打

开串口 X”，X 代表着串口的编号，根据使用者使用 PC 的不同会有区别。 

 
图 2.1  串口选择 

  

 注：本软件识别的串口编号范围为1-9。如果串口编号大于9，则应通过电脑

设备管理器将串口编号修改为1-9范围内，否则，软件将无法识别串口。 

 

如找不到串口，请按照如下步骤查找： 

首先打开控制面板后，找到“系统”按钮，点开后再点击硬件选项中的“设

备管理器”然后，在下拉项中找到“端口（COM&LPT）其中显示的端口号即为

雷达端口号。如图 2.2： 

 

 

 

 

 

图 2.2  端口查找 
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2，雷达上电 

雷达上电瞬间，在图2.3标注1处显示雷达上电标志FE FD FD FE，标注2处显

示254 253 253 254标志。 

 

图2.3  雷达上电 

 

3，测速显示 

如果正确显示上电标志，则表示雷达上电完成，此时雷达处于“测速状态”，

当雷达探测到目标时就会在图2.4标注1处以10进制显示目标速度，在标注2处以

16进制显示目标速度。

 
图2.4  测速显示 

1 

2 

1 
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4，进入设置状态 

在测速状态下如果需要设置雷达的参数，则点击图2.5标注1处的“进入设置

状态”按钮。正常情况下，在标注2处会出现两条通信口令，灰色的是软件给雷

达发送的口令，黑色的是雷达应答的口令。如果标注2处只显示灰色口令，而没

有显示黑色口令，请重新点击标注1处的“进入设置状态”按钮。 

注： 

（1）每一条给雷达发送的通信口令，雷达都会有相应的回复，当回复的口

令中出现“命令正确执行”，说明此操作正确执行。 

（2）如多次按下“进入设置状态”按钮以后，仅仅出现灰色的给雷达发送

的口令，没有黑色的雷达回复口令，可能雷达通信有问题，请及时检查通信线路。 

（3）如果用户使用RS-485通信接口，有可能出现通信不稳定而导致失败（雷

达无回应），多尝试几次即可通信（不影响雷达正常使用）。 

 发送口令：FA 31 30 30 FB  

 应答口令：FA 32 30 30 FB “命令正确执行”  

 或 FA 32 31 30 FB “命令未能正确执行！请核查” 

 

 
图2.5  进入设置状态 
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5，参数设置 

 当“进入设置状态”命令正确执行后，雷达由“测速状态”进入到“参数设

置状态”，此时可以根据需要设置雷达各个参数，如图2.6： 

 
图2.6 雷达参数设置 

 在图2.6中，标注1为通信设置区域，标注2为主显示区域。在以下的参数设

置过程中，使用区域1表示通信设置区域，区域2表示主显示区域。 

 

（1）工作模式  

雷达有4种工作模式，分别是“持续”、“触头”、“触尾”、 “双触”。 

“持续”： 持续送数（忽略触发门限设置，送数间隔约 26ms，无车时送 00h）。 

“触头”：车头触发送数模式（即每辆车进入探测区只送 1 次数，无车时不

再送 00h）。 

“触尾”：车尾触发送数模式（即每辆车驶出探测区只送 1 次数，无车时不

再送 00h）。 

“双触”：来向车辆车头触发、去向车辆车尾触发送数模式（即来向车辆进

入探测区送 1 次数，去向车辆驶出探测区送 1 次数，无车时不再送 00h）。“双触”

工作模式是双向雷达所特有的，单向雷达没有此功能。 

选择好雷达工作模式后，然后点击图2.6区域1中的“工作模式”按钮。在区

域2会出现两条通信口令。  

 发送口令：FA 33 30 30 FB   （持续）  

 或 FA 33 31 30 FB   （触头，默认值） 

 或 FA 33 32 30 FB   （触尾） 

 或 FA 33 33 30 FB   （双触） 

 应答口令：FA 32 30 30 FB   “命令正确执行”  

  或 FA 32 31 30 FB   “命令未能正确执行！请核查” 

 

: 

 

1 
     2 
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（2）角度修正  

在测速过程中，如果发现实际车速和雷达测得的车速值不一致，一般情况是

没有进行角度修正或者修正值不是很准确。在方框中设置需要的修正值，然后点

击图2.6区域1中的“角度修正”按钮。在区域2会出现两条通信口令。 

    发送口令：FA 35 yy 30 FB  yy是设置的角度值（16进制数表示），角度范围

是0～70度。默认为0度，即不修正。例如方框中输入的是25，则yy

是19h。 

 应答口令：FA 32 30 30 FB “命令正确执行”  

 或 FA 32 31 30 FB “命令未能正确执行！请核查”  

 

（3）灵敏度  

灵敏度值越高，雷达触发越不灵敏，越不容易触发；灵敏度值越低，雷达触

发越灵敏，越容易触发。在方框中设置需要的灵敏度值，然后点击图2.6区域1

中的“灵敏度”按钮。在区域2会出现两条通信口令。 

    发送口令：FA 36 yy 30 FB  yy是设置的灵敏度值（16进制数表示），有效范

围是11～240。默认值是20。例如方框中输入的是50，则yy是32h。 

 应答口令：FA 32 30 30 FB  “命令正确执行”  

 或 FA 32 31 30 FB  “命令未能正确执行！请核查”  

 

（4）车速格式 

 单字节：无方向无帧格式。用1个字节来表示速度，没有方向信息。 

 双字节：有方向无帧格式。车速显示为双字节格式, 其形式为：Fxh yyh。其

中，首字节中的 x 代表方向：有 F9h、F8h、F7h 三种形式；第二字节 yyh 表示

车速。无方向识别功能的雷达首字节固定为 F7h，F9h 代表来向，F8h 代表去向。 

 四字节：ASCII 码格式。速度输出为四字节，首字节表示方向。‘+’表示来

向（绿色显示），‘-’表示去向（红色显示），无方向识别功能的雷达首字节固

定为‘*’。字符‘+’对应的 16 进制数是 0x2B ，字符‘-’对应的 16 进制数是

0x2D，字符‘*’对应的 16 进制数是 0x2A。第 2、3、4 个字节分别表示车速值

的百位、十位、个位，例如来向车辆，车速 109km/h，那么表示为‘＋’‘1’‘0’‘9’ ，

或者用 ASCII 码表示为 0x2B 0x31 0x30 0x39，两种表示形式可以用按钮“ASCII

码显示强制切换”来改变。 

 

根据需要选择雷达的车速格式，然后点击图 2.6 区域 1 中的“车速格式”按

钮。在区域 2会出现两条通信口令。 

 发送口令：FA 38 30 30 FB  （单字节，默认值） 

     或 FA 38 31 30 FB  （双字节） 

     或 FA 38 32 30 FB  （四字节） 

 应答口令：FA 32 30 30 FB  “命令正确执行”  

     或 FA 32 31 30 FB  “命令未能正确执行！请核查” 
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（5）测速下限 

 目标速度低于测速下限值时，雷达不输出目标速度值，高于下限值时才会输

出速度值。在方框中设置需要的下限值，然后点击图2.6区域1中的“测速下限”

按钮。在区域2会出现两条通信口令。  

发送口令：FA 39 yy 30 FB，yy是设置的下限值（16进制数表示），调整范围

1～150。单向型号雷达默认是5，双向型号雷达默认是20。例如方框中输入的是

20，则yy是14h。 

应答口令：FA 32 30 30 FB  “命令正确执行”  

   或 FA 32 31 30 FB  “命令未能正确执行！请核查” 

 

（6）安装高度（高精度定位雷达专用） 

安装高度是高精度定位雷达所特有的功能，非高精度定位雷达不具备此功

能。用户输入雷达实际安装高度，单位是米，精度是小数点后一位，点击图2.6

区域1中的“安装高度”按钮。在区域2会出现两条通信口令。 

发送口令：FA 64 yy 31 FB 

其中yy表示雷达安装高度（16进制数表示），单位是分米，调整范围0~100。

默认是60分米。例如方框中输入的是65，则yy是41h。 

应答口令：FA 32 30 30 FB  “命令正确执行”  

   或 FA 32 31 30 FB  “命令未能正确执行！请核查” 

 

（7）触发距离（高精度定位雷达专用） 

触发距离是高精度定位雷达所特有的功能，非高精度定位雷达不具备此功

能。用户输入雷达触发距离，单位是米，点击图2.6区域1中的“触发距离”按钮。

在区域2会出现两条通信口令。 

发送口令：FA 64 yy 30 FB 

其中yy表示车辆触发距离（16进制数表示），单位是米，调整范围在0~100。

默认是24米。例如方框中输入的是24，则yy是18h。 

应答口令：FA 32 30 30 FB  “命令正确执行”  

   或 FA 32 31 30 FB  “命令未能正确执行！请核查” 

 

（8）方向过滤 

 方向过滤是双向雷达所特有的功能，单向雷达不具备此功能。“不过滤”指

雷达对于来向、去向的目标都会输出速度值，“输出来向”指雷达只输出来向目

标的速度值，“输出去向”指雷达只输出去向目标的速度值。根据需要选择好要

检测目标的方向后，点击图2.6区域1中的“方向过滤”按钮。在区域2会出现两

条通信口令。 

 发送口令：FA 37 30 30 FB  （不过滤，默认值） 

     或 FA 37 31 30 FB  （输出来向） 

     或 FA 37 32 30 FB  （输出去向） 

 应答口令：FA 32 30 30 FB  “命令正确执行”  

     或 FA 32 31 30 FB  “命令未能正确执行！请核查” 
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（9）读取当前设置 

点击图2.6区域1中的“读取当前设置”按钮。在区域2会出现两条通信口令。  

发送口令：FA 3D 34 30 FB  

应答口令：FAh 3dh 30h yyh „ yyh FBh  

 yyh „ yyh 为可存参数，顺序为：工作模式、TTL 触发上限、角度修正、

灵敏度、车速格式、测速下限、方向过滤和 5 个保留字节。 

 例如：回传口令为 FA 3D 30 31 1E 00 14 30 05 00 00 7D 1E 03 F1 FB 

 第4个字节： 0x31 → 工作模式 → 触头 

 第6个字节： 0x00 → 角度修正 → 设置的修正值0  

 第7个字节： 0x14 → 灵敏度   → 设置的灵敏度值20 

 第8个字节： 0x30 → 车速格式 → 单字节 

 第9个字节： 0x05 → 测速下限 → 设置的下限值5 

 第10个字节：0x00 → 方向过滤 → 不过滤 

 

发送口令：FA 3D 34 32 FB  

应答口令：FAh 3dh 30h yyh „ yyh FBh 

yyh „ yyh 为可存参数。 

例如：回传口令为 FA 3D 30 05 62 02 18 3C FF FF FF FF FF FF FF FB 

其中： 

 第 7 个字节： 0x18 → 车辆触发距离   → 设置车辆触发位置的米数 24 

 第 8 个字节： 0x3C → 雷达安装高度   → 设置雷达安装高度的分米数 60 

 

（10）恢复出厂设置 

恢复雷达出厂设置的时候，雷达所有的参数均变为出厂默认值。点击图2.6

区域1中的“恢复出厂设置”按钮，在区域2会出现两条通信口令。  

 发送口令：FA 3D 32 30 FB  

 应答口令：FA 32 30 30 FB “命令正确执行”  

 或 FA 32 31 30 FB “命令未能正确执行！请核查” 

 

（11）保存当前设置 

将当前雷达的所有参数值全部存储。如果没有保存当前雷达参数，掉电以后

雷达的所有参数值都会还原到上次使用雷达保存时的参数值。点击图2.6区域1

中的“保存当前设置”按钮，在区域2会出现两条通信口令。 

 发送口令：FA 3D 31 30 FB  

 应答口令：FA 32 30 30 FB “命令正确执行”  

 或 FA 32 31 30 FB “命令未能正确执行！请核查” 

   注：当所有参数设置好后，请点击“读取当前设置”按钮，检查雷达参数是

否设置成功。如果和所设置的参数值相符合，立刻保存当前设置，以防掉电以后

所有设置操作无效。 

 

（12）查询雷达信息 

 点击图2.6区域1中的“查询雷达信息”按钮，在区域2处显示雷达的软件版

本、雷达型号和雷达出厂序列号。 
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（13）计量院测试1 

为了方便计量院的测试工作，简化工作流程，特意制作此功能（仅限较新DSP

软件版本，旧版本可使用“计量院测试2”）。点击图2.6区域1中的“计量院测

试1”按钮，在区域2会出现两条通信口令。 

发送口令：FA 5B 30 30 FB  

 应答口令：FA 32 30 30 FB “命令正确执行”  

 或 FA 32 31 30 FB “命令未能正确执行！请核查” 

 

（14）计量院测试2 

功能同“计量院测试1”，DSP软件版本较低需使用此功能。点击图2.6区域1

中的“计量院测试2”按钮，在区域2会出现两条通信口令。 

发送口令：FA 33 50 30 FB  

 应答口令：FA 32 30 30 FB “命令正确执行”  

 或 FA 32 31 30 FB “命令未能正确执行！请核查” 

 

6，退出设置状态 

如果已经完成了对雷达的参数设置，则点击“退出设置状态”按钮，雷达由

“参数设置状态”进入到“测速状态”。点击图2.7标注1处的“退出设置状态”

按钮，在标注2会出现两条通信口令。 

 发送口令：FA 32 30 30 FB  

 应答口令：FA 32 30 30 FB “命令正确执行”  

  或 FA 32 31 30 FB “命令未能正确执行！请核查” 

 注：“测速状态”和“参数设置状态”是雷达的两个相互独立的状态，“测

速状态”下雷达进行测速功能并且在“显示区域”中显示速度值，“参数设置状

态”下可以对雷达进行参数设置。两种状态的切换是利用按钮“进入设置状态”

和“退出设置状态”来进行的。 

 在设置状态下，如果一段时间内（大约3分钟）没有任何的操作，就会自动

跳出设置状态而进入测速状态。 

        



川速微波雷达调试软件 TSRadar 用户使用手册 V1.04 

10 

 

图2.7 退出设置状态 

 

 

三、辅助功能 

1，使用帮助 

使用过程中有几点需要注意的地方，可以点击图3.1标注1处的“使用帮助”

按钮，在标注2处会以文字的形式显示出来。     

 
图3.1 使用帮助 

 

1 

2 

1 

2 
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2，扩展命令发送 

 如果给雷达发送的通信口令还没有更新到软件里，或有时候在调试的过程中

需要给雷达发送字节。可以在长条框中输入所需发送的16进制数，然后点击图3.2

标注1处的“任意发送”按钮。在标注2处灰色的是给雷达发送的口令，黑色的是

雷达应答的口令。如果使用扩展命令发送雷达的参数设置命令时，此时雷达必须

处于参数设置状态，否则此命令无效。 

  
图3.2 扩展命令发送 

1 

2 


