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项目名称：多程融合高辨识协同跟踪微波雷达系统关键技术及应用
完成人（完成单位）（按序）：曹林（北京信息科技大学），王东峰（嘉兴聚速电子技术有限公司），赵宗民（北京信息科技大学），邵建文（浙江省计量科学研究院），李俊（北京川速微波科技有限公司），王凯（浙江省计量科学研究院）
提名单位：北京川速微波科技有限公司
提名等级：成果奖二等奖
项目简介（和提名书一致）：
在现代交通系统中，监测和管理的精确性对于确保流量顺畅与驾驶安全至关重要。本项目致力于开发一套多程融合高辨识协同跟踪的微波雷达系统，关键创新点如下：
首先，面向交通、自动驾驶、安防等监控等多种应用场景，设计了一种远中近三程协同的微波雷达，通过对整体架构进行设计和优化、改进基于多阵元并馈的高精度测距测速技术以及基于最小冗余阵列波束形成测角技术，提高了本项目雷达系统的各项性能指标。
在此基础上，提出了面向全场景的高辨识雷达数据处理和目标识别技术，在复杂场景下通过对噪声、多径干扰的抑制，剔除了虚假目标，提高了目标的识别能力以及复杂场景下对异常目标行为的识别准确率。
此外，提出了多雷达多目标协同跟踪技术，通过获取道路监控范围内目标的车道属性信息，结合目标的速度、RCS、长度、侧偏角等特征信息，使用贝叶斯分类器来识别目标类型，有力支撑了多目标的跟踪，并实现了在多雷达监控区域下对多目标的接力跟踪，进而提升了异常交通事件检测和取证能力。
通过上述设计和优化，该雷达系统不仅扩大了监视范围，缩小了监控盲区，同时还提升了目标在多雷达间的轨迹接力监控能力。可有效检测车道数量12个，最大检测范围600米，最大输出目标个数256个，平均车速检测精度不低于95%。机动车违停检验准确率不低于95%，车流量检测精度不低于95%。
本成果研制的多程微波雷达，可应用于多种道路交通场景、车载目标探测、以及安防领域，并对异常交通事件、复杂交通环境及突发状况进行检测和报警。与国内外同类相关产品相比，本成果转化的多程微波雷达系列在提高产品性能的同时，降低了部署密度，大大降低了产品的使用成本。目前，本成果转化的产品已实际应用于多个城市及地区道路交通战略战术车辆信息检测，并已应用于国内多个智能交通试点项目：在与华为公司合作的北京望京全息路口项目中，本成果作为传感器融合技术中的关键设备为融合系统提供雷达点云数据，其性能优势得到客户的充分认可；在湖州德清路口项目及南京相关道路项目中，基于本成果转化产品的高精度定位，配合高精度地图实现了全时、全域、全量、精准的全方位数据感知，对于城市交叉路口精细化管理以及提高城市道路通行效率起到至关重要的作用，得到了用户的好评；在惠州畅通工程项目中，本成果转化通过提供信息采集及数据融合功能，有效弥补了相机不足，协助实现了全路段的智能化管理。
本成果转化的雷达产品产生直接经济效益显著。通过对海康威视、华为、北大千方等多家用户单位的回访，客户对本成果所转化产品在分辨率、车辆定位精准度及速度、最大检测距离等功能及性能上给予肯定和认可，所有的回访用户均对产品的质量给予了高度评价，满意度达到100%。
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	基于场景雷达的多目标车辆跟踪方法及装置
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	MIMO雷达观测噪声优化方法及装置
	ZL 202110768965.5
	已授权
	1-5

	6
	车载雷达测量数据识别方法、装置、介质和电子装置
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